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Transmisión digital en banda base

Pulse Amplitude Modulation (PAM)
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Condición no ISI. Teorema de Nyquist
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Teoría de la decisión

Suponemos que no hay ISI, y que trabajamos, pues, con pulsos ideales.
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Teoría de la detección óptima
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Transmisión digital paso banda

Señales y ruido
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Se trata de un espacio de señal ortogonal. La distancia euclidiana, fundamental para el
proceso de detección, se formula fácilmente en dicho espacio.
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Señales y ruido en un
espacio tridimensional

Energía de la señal
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Representación de ruido blanco con señales ortogonales
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Técnicas digitales de modulación paso banda
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Detección coherente: PLL (nos proporciona la fase de la portadora)
Detección no coherente: No se requiere saber la fase de la portadora.

La ventaja de los sistemas no coherentes frente a los demoduladores coherentes
consiste en que requieren menos complejidad, aunque el precio que se paga es un
incremento en la probabilidad de error.
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PSK Phase Shift Keying
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Si los M símbolos en el espacio bidimensional se ordenan según un
rectángulo, entonces se denomina QAM (Quadrature Amplitude Modulation)

Coeficiente de Amplitud de la onda
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Detección de señales con ruido gausiano
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Detección coherente

BPSK  Binary PSK
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