1. Achsen und Wellen

Biegemoment:

Mb = Fr a
 

Torsionsmoment :

Mt = Ft r
 

Biegespannung:

σb,max = Mb / Wb 

mit
Wb = dWelle3 π / 32
 

Schubspannung:

τmax = Mt / Wt


mit
Wt = dWelle3 π / 16
  




( Wb, Wt : vgl. V – MK 4.1/2 ( dWelle )
Vergleichsspannung:



σv = [σb/z2 + 3 ( α0 τ )2 ] ½


 


( σb/z = entweder Biege- oder Zugspannung, α0 : vgl. V – MK 4.2/1 )

 Zul. Dauerspannung:



σzul = σD ( b0 bG ) / ( βk S )





( vgl. V – MK 4.2/2, 4.2/3 )

σzul



(
V – MK 3.3/3

(
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