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POGLAVJE II 
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 ijklmnopqrsntruvwnxntyonzrtru{yon|tnx}~tw�n� 
 ����������������������������������������������������������������������������������������
pre
�������������� ¡¡¢����¡£� ¡¤¥���¡¦§�̈���©¡�¦§¥ª©£����«¬�§¡¦�¤¥���¥�­ª�ª¤¥�® �̄©a lastne °¥�©̈��£���¢�¦§¡¢�§�¢�§�­�o±²±²³́²µ¶́ ¶·¶́¸́¹º¹»¼·½¹¾±²º¶¿³À¶À²Áµ¼Á¹³́²¼Â¿º¶́¹Ã¾́ÄÅ¼À¹ÆÄ¼Á¹½¹Ç¶ ¹́¾Á·º¹Â¶À²±²±²³́²µ¶Ç¼Ã¹º¹́Å¼¶³́ ¼ ¹́¶̧¿¼²ÂÈ À́¹́¼º¹»¼·½¼É½¹́Ç¶ºÂ¶º¶Ç¼Á½²À¹º¹³¶·¼½́¹

¹́²Á·¶½́²Á·¼²µ²Ê²̧¶À²¼Âº¶̧¾́ Ç²½²³À kvalitetnih pri
¿³¼ËÄ²½±º¹̧ ¼́Ì±²µ¼Ä²½¼́ ±²Á³¹Ç¼̧ ²́³¶Á·́ ¼Ì

ÍÎÏÐÑÏÒÓÔÕÖ×Ø ØÙÐÚÒÏÛÏÜ×ÝÎÞßÏÎÒÏÞÒØÏÎÝ×ÜÙÓÞàáÐÏÍâÒÐÓÞàÏáÏÞÛÐÙãÏà×Ý×ÜÞÒ×ßÞä ÑÒÏÐÙØÏÎÞå
áÞØâÙÓÞàÙåÝÙØâæÞØÎÞç×Ò×ßÏØÎÞèÒÏÍâÒÐÓÞàÏÕ 
V tem poglavju bo analizirana konzola iz vaje 10 (http://www.geocities.com/mcsDISK/e10.pdf) in 
zato se tudi datoteka opreßÞÛØÏßÒÙáÜ×Ñ×ßÕÖÏÎÝÙé×ÝÎÞÐÙÛÙÒÞåÑÏèÎÙÛÜÞèÒÞåÞÒØÏÎÝ×ÜÙÓÞàáÐÞå
funkcij , se doda še podnaslov.  
Kot prva se izbere najpreprostejša še uporabna polinomska interpolacij ska funkcija – popolni polinom 
drugega reda oz. kvadratni polinom (linearna funkcijÙÝ×ßÞÐ×ÑÒÙßÎÏèÒÞâÝ×ÎÙéÒÙäáÙààÏÛß×ãÒÙ
opisati pomike zgolj kot pomike togega telesa).  
Splošni polinom se lahko zapiše kar ÒÙÒÙèÞÒäÐÞàÏâÝ×ÎÙéÒÞÐâÒÙàÝÎÏÝÎ×áØÏàÚÞäØ×ÎÏàÛÛÙÝÞá×ßÑáÙÐÏ
konstante posebej (v nadaljevanju pa bo prikazan tudi elegantnejši zapis splošnega polinoma): 

 
 
Ker v funkciji nastopajo tri neznane konstante, se lahko upoštevajo zgolj êëìíîïìðîñòêìóðìôõöõíì÷øùòðòúòóîêïûüêõëîíðòñîýêûùôîêíòüïíîëíîêûøììúþõøìÿóîïõõëøìðòêðîöòýìstema, êîëðîðìóî�ðìôõöõí÷ïìúòöõêòù�íòðîðìóî�ðõëîÿìêîù�üðôë�ôõñìïðòôëõstem koncu konzole (namesto te najbolj õóìêðî in �õöìóðî lokacije bi se lahko uporabila tudi kakšna druga, razen na mestu vpetja, kjer bi se definiral nek, ������	
�����
	
���� 

 
 ������������������� �!����"��#�����$���še vedno neznanim konstantam: 
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kar vodi do zelo enostavne funkcije pomika: 

 
 
Zaradi kasnejše 

'684.-,60(/).5,.97+6:(+:.,6;'(/)(<()+.,5&'63(472(<01)23(4 7.7.964 5,(9&='4.)6
funkcija izriše, npr. v svetlo modri barvi (z opcijo PlotStyle->RGBColor[0,1,1]), slika pa se shrani v 
ustrezno spremenljivko, npr. funkcija1: 

 
 
 >?@ABCDEFGHIGJHKLFLMCILNGHIGJHKLFLOHPHIOQQFGHIGJHKLFLPLHMLOBQRISLOHPHIOQ 
 TUVWXYUZ[\]Ẑ_V̀[ababcÙdUê[VWYUf]ZÙ[g[agd[hbZUiUaUj 

 
 
posplošena togost 
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ter posplošena geometrij ska togost zaradi koncentrirane vertikalne sile Pukl na vrhu konstrukcije, ki {l}~rlu|xlo�q|oqolqm|uoll�ol�nmlkukl �}~�lm�ytmlqotxlo�qrwxynzt�� 

 
 
 ����������������������������������������������� 
 ��������pridobljenih �� ¡¢�£¤¥¦§̈�¥£̈¢¥©£¥ª ���«¬¥­¥ ¢̈̈¬¥¤¥�¢¥©¥§�̈§��®� ��̄�� ¥§�̈�°¢̈¤¥
��¥«¬¥± ­­�¥¤¥�¢ °­¬�¢£­ £¥¬ ¦­ �dejansko ¢  �̄ §̈ � ²¥¤ �¡¥³ � ¢ª¥̈¬¢  ¢̈�« ́«�¤a vrednost 
tako §̄�¬���¥«¬¥± ­� ²¥¤� ́¡�«¬� ¢ §� ² �̈¢� �¡¥³ � ¢ª¥̈ ¬¢  ¢̈�« ®µ 

 
 ¤ ���¥«¬¥± ­��� ¬̈£¤¢ ­��±¢ ³� ­� ¢ª ¦¢̈� £¤�§¢̈­̈ §̈ ­�� ¢¥§� ¢¥� £ ­̈�¬̈©­�°���̈«¥°­̈§
Sqrt[argument]: 

 
 ¶§�̈�°¢̈ �̈ £ ¬̈©­�² ��£�¬�² ¢̈�«¤ ±«̈´��¤� «¢̈ §̈ �̈£��¢¥¥§�̈�°¢�¡§¥�̈§¡¥³ � ¢ª¥̈ ¬¢� ¢̈�«�
���̈£°µ 

 
 · �§̈ £�¬�²¢�­�¢£¤�°­ª¥��̈¢̈¬¥¤¥�¢¥¥§�̈§¥§̈ ¬̈ £¤¢�³� ­� ¢ª�¥¢­�¥¤¥�¢�°­¬�¢£­�£¥¬��«¥�̈�¢�¢¥£�§¢̈¢¥ ¦­�¤ £�£¬°�̈�¢�£ ¡̈�®́ � ��̄�� �­�̈¬¥¤ ¤¥¡�«¬� ¢¥©¡� ©¥§�̈§��£�¡¥¤¥ ¬ na osnovi 
primerjave rezultatov z drug�¥¢¤ ���¬̈ª¥�£­�³°¢­ª¥�� ¬̈¥ ��� «¥¤¢¥�¥§�̈�°¢��§¡�°̄ �̈¢¥�
�̈�°¢£­¥���¡ ¬��¦¢��̧§� ¤�¡�­�¢�¢¥© ¬ � ¢¤��®̧ 
 · �� ��¥¤¢�́¡̈� ��̄�� ��¬ ̄ ± °���̈«¬� ¢¥©��«¢¥©��̄�� �°��²¤ �̈¤¥² nekatere druge (npr., 
da je upog

¥«¢¥ ��� ¢¤ ¢̈ ���£¤ �­�¢ª°­�¢§�¬  ¢̈­¢¥�®́ £ §̈¤���¢��¢���¥²� ¢��̈
interpolacijska funkcija, npr. spet v obliki polinoma. 
Da se ohrani tudi prva funkcija, se kot neznane konstante izberejo npr. b¸1, b2,.... 
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Funkcija je tako: 

 
 
oziroma zapisana v bolj kompaktni obliki: 

 
 ÌÊÍº»ÈÎºÉÀÂÏË¿ÊÐºº½ºÐ¼ÄÅ½ÆÇ¼È¼Ë¼ÈÂÉÀ¼¾ÂÀ½ºÎÂ¼ÑÀ¼ËÊ¿¼½ÈÂ½ºË»¼ÆºÒ½ÉÀÓÐËÐÂ¿»ºÐ¼Èº»¼Ã½¼ÍÊÀÐ¼ÔÕ 

 
 
ki pa, vsaj na prvi pogled, ne izkazuje nobenega bistvenega odstopanja glede na prvo funkcijo in zato ËÂ¼ÑÀÊÃÅ½ÊÈºše vsi ÉÀ¼ÉÊÏÊÈºÃ¼ÉºËÉ»ºÎÂ½¼Ï¼½Ê¾¼Ã½¼ÉÊÀÊ¾Â¿À¼ÖÆ¼½ÅÏ¼ÈºÏºÏÊ¿Â½ÖÍº»È ÆÀ¼¿¼ÃÂ½, ½Ê¿Ê½ÃÂ½ in objektiven vpogled v uspešnost oz. neuspešnost izbrane funkcije: 



Mathematica v dinamiki in stabilnosti konstrukcij  

II .6 –×ØÙÚÛØÜÚÚÛÝÞÚßØÛØÜàÝÞÚáÛàâãÛäåÚæàäØÝÚÛÝàÞçØÙèåijske funkcije                              43 
 

 
 éêëìíîïêðñìòóôêõö÷êøìùîñôòëòõ÷êöñïì÷íñêíòïêúûôòüïòýîñûôþîïêíë÷îÿôîñþî÷�îëîôûìíûïìùî÷êìüëîýüê� 

 
 
Iz primerjave rîóöïëêëìþìüîðÿö÷ñ�òøøîìõòë÷ìú�êøîíî�êø�ìüïøî÷òûôòüïòýîñûôþîïêíë÷îÿôîñþî÷�îìõòë÷ìüìïøùò�íêøøî�ê÷øùò�úñêôjasno ûìëôøöøîëö�òûôò�îôøêþêó�íïöõêø÷ì�ó÷ê÷ò�ê÷êïòëòõ÷ò�òóôêóì�
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⋅π== ), kar je posledica dejstva, da je bila izbrana kvalitetnejša 

interpolacijska funkcija. 
 ��
�����
�
��
�
��	����������������	�������������������
na osnovi primerjave vrednosti obeh 
funkcij zgolj zaznal

��
����
��	��������������
�������� zaradi relativno velikih razlik med 
rezultati obeh funkcij (17 % za frekvenco oz. 20 %

������������	�������	�) pa še vedno pa ne bi bilo �����
 oceniti uspešnosti druge interpolacij ske funkcije. 
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Ker pa je na razpo
"1(!3))$1#$+!'%1.#/14-#5)"/1%)6$#71$/)%80')*$12#"1$10'!2&)%-!$.,/))$1-1$#*94se lahko rezultat še poskuša izboljšati z novo interpolacijsko funkcijo, ki bo sicer spet 

polinom, ampak višjega reda. 
 :;<=>?@;ABCBD;E;FGHG=>IG<BJGHBAKtudi pristopom, uporabljenim pri prvih dveh funkcijah, bo sedaj GLE;ABHKI=>MG@KNGO=>LJBCB?<BJGHBAN=;G=>HE=PC>D;Q 
 
Tako se najprej kreirata spremenlji vka polinomR ?N>I;=BSBEBKO=>H@;HG DJ;HG <BJGHBA>R I;=
spremenljivka neznanke, torej niz (vektor), v katerega se v zanki zapišejo vse neznanke – konstante, BLH>Dene npr. z K[0], K[1], K[2],...: 

 
 
Sedaj se v spremenlji vko polinom TNGAB=>U;BS?;LHBGA;IGL>D;IHB?=;EHBKIR IB=;@AB=>SGIGVWXYZY[\Z\] _̂\Z̀YVaV\bâ cYdeWZYfaeYZag\h \̀[cẀ agf\̀iZaĵ Z\dYZkcYZi\̀cWbW_Ỳ \lmm]_\fYnW
kot polinom+=  K[i] x^i, kar je enako kot polinom= polinom +  K[i] x^i: 

 
 
Sedaj je potrebno še definirati tretjo interpolacij sko funkcijo kot: 

 
 oW_Z\ZẀ aZci\ZiWcWcfWiY_[\dkZ\bacfagadba[WnYî WcYciWg\eYZW\[ZYpWZ\dqr 

 
 s_[\dkZ\ZŴ [WVZaciYbWfai[WqZanWVaVWeYiY àZci\ntam, kar se sedaj lahko izvede zelo elegantno kar v 
zanki: 

 
 
Nova interpolacij ska funkcija je tako: 
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Njena slika je spet podobna slikama prejšnjih dveh funkcij (ker barva izrisa ni posebej podana, bo w�{w��x��u�xu�xw�~{xw��{�w�� 

 
 
Ker ni opazi

zw xu�}x}u~wzx}�xuy�vw�}�{w�u�v�}x}��x��w�}� �}zato 
w�{�~�x��u�}�{w�����u~w

posplošeni 
�wx�yw~xw��{�y}z{w��w�u� 

 
 �{wzw~x���vux����wv���{w�vw�}��{�}v��zx}�{}��}x�}z}{�u��vu�}x�u�z}�����w���{}��z��v���u
pravo merilo uspešnosti nove funkcije, pa so: 
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 ¤¥¡����� ¢¦���¥���¢��¦¦£�§������  �������̈©¢ �£�©¢ ©�ª� ���¡��ª��«��¡�¦��¢£�������¦����������¬�ª�� ¬�­£¢  ��¢� ¬�̈ ¢�¡¢�¥��� samo še za 1 % glede na prejšnji rezultat), kar potrjuje tudi ¡����� ¢¦¢¥¥�¢���¢�¢���������¥�¢¥��­��¡¢£�¦�da v splošnem ni znan).   
 ®̄°±²³́µ³±̄¶·±²̧¹º̧»·¼¼²̧´̧½µ·¾¼º³µ°¼·°̧º·µ·¼³º̧¼³°º̄¹¿̧ ÀÁÂÃÄ¯¿·Å·Æµ³¹³º¶¿̧¼³́±²̧ ±²Å̧Ç¾µ¼Ȩ̀¶̧ÉÄ¼̄²¶·±³°º·Æ̧È̄ Æ·¶°́Å̄ÄǢ±²·½µ̄ °̧º̄ µ̄¼³µÈ¾¼³µÊ³º·Ë·Æ¾¼º³µ³Ëµ̧·µ̄¼̄ µ̧½Ì 
 
To tako potrjuje znano dejstvo, da sta funkciji ±²·½µ·Í̄±³Ȩ̈¼̄ Ê̄ ²̄½¾µÆ̧µ̄Ȩ̈½µ·Í̄ ³ÆȨ̂Å̄ Àº̄ °́µ·Ç²·¼Å·µÈ·É µ̧¾¼º³µ°¼̧Î±²³¹º·Ë³ÅÆ·¶̄ µ°¼³²̄Êº̧½µ̧Ä °̄¶ °́̄ ¾́Æ̧Æ³¹º¶·µ̧¼³́²·¿̧́Å̧ÆÅ·Î²̄Êº̧½µ̧Î
Æ̧Ç·²·µȨ̀̄ ºµ̧Î·µ̄½¹Ì 
 Ï·°·»·º̧ ±³̧°¼̄´̧ ¼Å̄º̧ ·́́µ·¶¿̄ Ç¾µ¼Ȩ̀¶̄ Ê̄ ²̄½¾µ¾¼º³µ̄Ä¶·±³́²·¹µ³¾±³¿́·Å̄´̧ÄǢ Ê̄²̄Æ̧ Ȩ̂¼º¶¾½µ³Å·²́ ¼̧̄ºµ·³¹́·»¹·±²̧ ¾¼º³µ¾µ·µ̄°́³±̧Î³²̧Ê³µ́̄ ºµ̄ ²·̄¼Ȩ̀¶̄ µ̧¶·Ê̄ ³́±³°º·Æ̧½µ³±²·½µ̄ °̧º̄ torej ·µ̄¼̄ µ̧½µ̄ Ê̄½·́¼¾¼³µÊ³º·ÀÅ±·́·ËÆ·º¾ÉÄ¼̄²°·¾±³¿́·Å̄ ¼³́²³¹µ̧±³Í³¶±²̧ ½·́²́¸ µ̧́·²±³º̄ Ȩ̀¶°¼̧
funkcij i: 
 
Spet se definira vektor neznanih konstant, tokrat npr. M[0], M[1], M[2],..., da se ohranijo definirane 
vrednosti konstant K[0], K[1], K[2],.... 

 
 ®̄³°µ³Å̧²³¹µ̧Î±³Í³¶·Å°·±³̧¿½·¶³¿·µ·Êµ̄µ·¼³µ°́̄ µ́·Ð 
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in interpolacijska funkcija je tako: 

 
 
Njena slika je (narisana npr. v svetlo zeleni barvi): 

 
 ãäåæçèéêæëèéìíæéçîìïðïìñèòêæëäóìðåôñìóõïóæöæïïóìóôñæôèåèóð÷æposplošeni 

åæïèøæ÷ïæôèñèøìçñæ
so: 

 
 ùúûüûýþüûÿ�����üþ����ú����	�û�þý� 
��ý�����ÿ�� �����
û
þÿ�����þ��ÿ��
�ýþ��þý���
����ýû
uklonske sile, je s���ûúý��
��þ���þ��ü��ûüþÿýþÿ��úÿ	��
��ú��û��
����ýû��ú�ý��û��úû� 
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Za boljšo predstavo je potrebno pretvoriti še ulomek: 

 
 
kar potrdi predpostavko, saj napaka ���&��$'�$��$�$���������(���)znaša zgolj še 0.15 %. 
 *+,-./0-12345462.78/0,/6-+49-./:8-84;<12=/0,/;</>2+<-?.=e frekvence ne bo najbolj ši izmed vseh 
do sedaj 

/@,-67=-=/AB 

 
 CDEFGHIJKKLCDMGCNHCNEGCHONPODQDCDLODRDRGSGJONFQEGTGUVTKSKWXYZ[\Y 
 ]EKQDJDTN̂DSEGJONFHQNFQVNRGOGN_HGM_GQDTG̀ 

 
 
Do sedaj se je izkazalo, da uporaba polinomov višjega reda, seveda ob uporabi ustreznih robnih QNaNTGSbSNJKJNCSDVKHGHOGTRKWEGRKHGSbCDETGFGSGJD_KVNQNQNVONUDQEK̂DCNSDONbFDTQNVKONUSKRTGaDEGJDVDWCNQEGJFHDSVTD_NVTRK QEK_VKMGCCNEGCHOK EGRKHSK JKcGEGOdKDVOGGOD̂_GPki pa jo dejansko 
predstavljajo 

HEKaNONUGHEK̂OKizrazi). 
 
Zato se kot naslednja funkcija uporabi še nepopolni polinom višjega reda in neznane konstante so 
tokrat npr. L[1], L[2],....  

 
 ]EKKL_KEK V̂GONSFGOQEYKLQIFHKCNOFHDOHOK V̂GÒ 
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in tako sledi nepopolni polinom 4. reda: 

 
 wvxfgfohknyinzivih{rfi|kvik |nqufrabijo tisti pogoji, ki so do sedaj vodil i v splošnem do ivtryvghknkint}h{ulh~gh�rfyf~n{h|rvih{ynghohi�yxlqmhpqirshth�� 

 
 
vendar Mathematica |nxvtinjflnufh|rvkhnifghoinln}hkyn�rvlivuh}nkqxhyfufzflhgq�{rlvkhuvtnkf
razvidno tudi iz rezultata, saj rešitev za L[2] vsebuje tudi L[4]. Razlog za probleme ni v Mathematici, ������������������������������������������������������������������������������������
v katerem pa ne nastopajo neznane konstante in so tako v bistvu definiran�����������������������
neznankami. 
Pri izbiri nepopolnih polinomov je torej potrebna posebna previdnost. 
 �����������������������������������������������������������������������������������������
kot šesta interpolacijska funkcija uporabi ���������������������������� �������������������������������������������� ��������������������������������������������������¡¢ £��������������sinus in cosinus

������������������������������������������������������������
prostemu koncu k����������¢����������������������������� ���������������¤ 

 
 
Spet se uporabijo najuspešnejši robni pogoji: 

 
 
ki tokrat vodijo do rešitev, ki pa se jih še poskusi nekoliko poenostaviti: 
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 ®̧©¹¶¬º¬®»±·µ®¼©¦½¾¶«¦·®̈»¬¶̄±©¶©®̧ ¬®¹©¦·«̈ ²¶¬¹¦¹®§̈ konstantam: 

 
 
in funkcija dobi obliko: 

 
 
ki pa se lahko še nekoliko poenostavi: 

 
 
¥¦®©¦·«¶̧ «̈®̧ µ¶·®̧®¹¶©®̧ µ§̈ ¶̧©¶̈»¬̈·°±©²³̈́®¿©µ¬½¸̧ ΅¦§̈ ©̄̈º¶¬̧ À̈Á 
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 ÔËÉÑËÕÄÅÏÓÍÎÆÏÐÅÑËÃÌÅÈÆÃÒÃÖÃ×ÆËÒÉËÑØÆÑÅÇÙpÃÚËÎÕÈÓÄÑËÆËÇÛÜÃÉÐÎÕÄËÖÅÅÜÉÓÌÎÆÒÃÕÒlošene ÇÓÕËÙÒÃÕÒÄÃØËÆËÈÃÊÃÕÈÅÈËÉÒÃÕÒÄÃØËÆËÊËÃÇËÈÉÅÑÕÏËÈÃÊÃÕÈÅÙÛËÆÖÓÉÃÌÅÈÆÃMathematica naleti na ÆËÒÉÅÌÓÏÃÛÓÆËÈËÚÓÛËÒÉÅÅÜÉÓÌÎÆÎÒÃÕÒÄÃØËÆËÇÓÕËÙÕÓÑÆÓÄËÈÅÆÓÆËÖÃÄÃÌËÆÅÃÜÝÆËÖËÍÅÆÅÉÓÆÅÌÄËÆ, na 
kar opozori tudi z izpisom Indeterminate: 

 
 
ÂÉÃ×ÄËÇÕËÒÃÕÏÎÕÅÉËØÅÈÅÜÅÜÉÓÌÎÆÃÇÆËÖÃÄÃÌËÆËÊa integrala: 
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ki vodi do izraza, ki pa se ga da še krajšati oz. poenostaviti: 
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 �������	�
��
����������������������
����
������
���
��������
���� 

 
 
ter še pri spodnji meji (pri x=0): 

 
 �����������������
��������
����������	�������
���grala kot: 

 
  �����	�
��
���������!���
�
�����	������
	����
"	
#������	���������������������	�!����"��#"�� 
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 13-+4564-*(56*%4'3%*-758-9(-:%&%.-(%6*;4+''<+5.0(04%64&%=-(-6'&->?5*%6-4%(%8(%'<+5.0(5(-:%&%.-(''(*-,+5&@ 

 
 
ki se p%-(%6*58'A:56-&573-0,%*%8'8<+%1(-:%&%.-(%6*'@ 

 
 
Vrednost funkcije pri zgornji meji je tako: 
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Pri spodnji meji: 

 
 
pa ponovno RIETKTCFKTCDCLKFCUHEVUSQMathematicaWSWFSTKDQKFQKWFELXYSHCUKFSQRIKQRCEZLKZHK[KP
izraza z ukazom Numerator[izraz]: 

 
 
katerega vrednost pri zgornji meji je: 

 
 \SHCUKRCEZLKZKEGKFC[SDKPEWISWSWNOSWCGDenominator[izraz]: 

 
 OEQKRIS[HSOCKFSOFELRIEURCTFQEGKQE] 

 
 
_̂̀abcdefghijekhbegclc_ebcmaành

0
0

 in zato se uporabi l'Hospitalovo pravilo. Odvod števca: 
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je na spodnji meji : 

 
 �x�x�spxs�|sry�opr�yx�x�xp��p�rtxsp��q}�� 

 
 |r��~x�v��u�|pxs�|sry� 
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���������� ��¡¢��£�¤�¥���¦§��¢̈��¢§©�¢ª¦�«���̈�¢§¬���¢­©¤®̄ �¦�©§¢¤� ���¢ ©¤�°±¡�¢¥¬�¢¦�
ponovni odvod števca: 

 
 
Iz�©¦�©¡¢�©²© ª¦¢³³���²�²­�¢¡��¤³£©¦̈��§�¢ ��£��¦§��© µ́¶ª ©̈�¢§�̈�¢§�©��¢̈¢�©¥· 

 
 
Poiskati je potrebno še odvod imenovalca: 

 
 ̧ ¬£©§¢©¡�©¦�©¡¢�©²© ª¦¢³³���²�²­�¢¡��¤³£©¦̈��§�¢ ��£��¦§��© µ́¶° ¬̧£©§¢³��£�©¥�¢¡¤©¥�¢· 

 
 
 
kar omo��¥©©¡�¢¥¬� ��£��¦§©©�§���¢¤¢§¬£©��©¦��£�³©²�³©· 

 
 ¹º»¼½¾»¿º½¾ÀÁÂ¾Ã½ÄºÂÅ¼ÁÃÅÁÅÄºÆ¾Â¾»ºÇÅÃ¼Ávrednotiti: 

 
 
Rezultat se lahko shrani: 

 
 ÇÅÃÈÇ¾½»½¾ÉÀ¾Ê¼Ê¾Ë¾ÌË¿¾Íº½º¾ÎÏºÐÎºÑ 
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åÛâÙãæáÛäÛçãÖáãÕèéÕÙãêØÙÕÚÓÖÓ×ÛØÙÕÜÖÛÕÖØÛÙâÓÔãàÕáäßÛëÝÞÖßàÕáÛìÛáãäÖÓâÓßãèãÔãäÔãéÓäØÕØãßíÖÛ
ÓçÔÓÜÕØæÛêßÔáÞéÖãáæÛÜæÔÓìÛÖÛÚãçÛÔãÖÛäÔÛçÕáÓÖãáéÓÔáíÕÙÛèÞÔØãØÕëîáÛâÓØÙÛéÖÓÓâÓèÓÙÕØÕíÛÖãçÙÞÚÓ
ïðñòóïôõöòõ÷øô÷õùóúóûøô÷õüúõýþÿú��õ���ø�ôøû�óô�÷õ�óðõúóûõý�ñïúó��ñôø÷õ÷ø��óðõúóûñõöò÷ñôõ
(število uporabljenih robnih pogojev in morebitnih pogojev zveznosti jasno definira red polinoma), je �÷õõïôøû�ôø	õðÿõúþó÷ûñ�õ��÷õô÷õùóúóûøô÷õüúõýõúôø÷�óðñ�õ�ï�õýþÿú��õ�ñýûóùóüøõöò÷ñôõ÷ñöðõüúø
üðøúø��ñ÷	ó�õ�ó÷ñöðõüúóÿï�ø�úõýþÿú��õ�� 
 
Medtem ko so se 

üðøúõ�øïôøõúôø÷�óðñ�õ�ï�øþÿú��õ�øïûõïøðúóõöò÷ñðõôñ�ó��ñïóúñ÷ñ�üñðõ�÷óôõ�÷óïôøûÿ�óú�ÿ�óúöóðø�ïøúñôó�ø�ïô	ó�÷õõöòõ÷õïø�ûøõúôø÷�óðñ�õ�ï�øþÿú��õ�øúøòó	øüóöõ÷ñðó�
��
������
�������������������
������������������� �� �!���"��kcij je tako npr.: 

 
 #�!���������� ������
�������������������������
�������$ 

 
 
ki se najprej poenostavijo: 

 
 
nato pa dodelijo samim konstantam: 

 
 
Funkcija je tako: 
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 7.26+.,./'.).4.*&-&/.8.(9:,.;)&+(+(< 

 
 
Pravo predstavo o funkcij i pa se:.;6)1;()4.)(9,(=>)5,?:&,6)@)(A6,:(B< 

 
 
 C.5,6:4.*&-&/.@.26,)6&=)&:(='(2.>()@.)(,=2(5,(=+&5B=&;(+(&>5,(/62&:6)().B5,(*.,)&=+(
01)23(4.D=.:=..)&5&=21=(4&>*6+.*6+(/)(;&269B(9,6/1)6+(2&.0(3(.)+(D2(&*&-&/64&(9,6/1)'6=+).
frekven3.()2,(+(/).12'&)=2.=('.D2(565,.;=+6:'464&5&5&')&*6&A4.2+(:)&6)6'(9&5,(*.,)&=+(6'(
neprimernosti posamezne funkcije. 
 E95(=5&=6*.9).-6/'.)6=(3.,)(96)(*(:D4.56)14)&5&+,.A.)D=64:5,(*.,115&,6A.5&;5(/46)6
koncu ukaza Mathematica ne b&(95(=6'6)(+(&5&9&,('6&*&,.A(+)().;&'&/.)&=+( (9,696D26,A&&).*&-&/('&969)6:6)4.)6562.&9?+.@6:5,((9,6/1)1?F62&A()5,?+.@6:(5,((9,6/1)15&=5'&8.).*6=.()5&='&8.).+&-&=+(&=+6'.=2,(+(:=.;&(9,6/1)65,(A'(@26'6=+).0,.2:.)3.&9?2,(+(/).12'&)=2.
sile. 
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 ZXJ[NXQSKWHYWIH\PKPMHOHYMJYPYP]XVJ[̂P]PJ[NXQSKKP]HIHQPKPOXJKMPONXIX_ 

 
 
ki se še najprej uredi: 
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 risqotibqumacvgqjldqfqdoihawqwgisdatfpgcvhagdoceiocxfagiopgcyz{| 

 
 
ter še pri spodnji meji (pri x=0): 

 
 
Ker je b

cbtisqocvgqjldwgisdatfccdfihgqbqpgca}iueioqucvwisid}givdleigcjdcufi~qwxoieahajicvgqjldqfcflscwgisdatfsabajidihqcdfihgqbqxmcpgistfqwboqwgisdatfpatpba�idifahatfc| 

 
 �qmaoieahajitisqocvgqjldqfcwgisdatfpgc}bc~mqpgwibqtfdikgimwince: 

 
 mcpqoixmafoi}cba~ipgcjqmawqdadqatdawccvgctqtbcmixsqbijdqotbq}�c��qgqscfihqflscdctectibdactmqfcpgc}bc~mqwgisdatfcmgcfcjdilmbadtmitcbi� 
 �adjdqpgceigoqwqwtiusatisqoqdqbcvcgqdcukldmncopqpamq~ixsqtatcwtipgqwvqpgqweedsebojno 
precej podobne (seveda z izjemo zadnje, sedme): 
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Ker pa je bila v prejšnjem podpoglavju ������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������������prenesti v ��������������������������������������������� ¡�������������������������������������������
v vhodno): 

 
 ¢������������������������������������������������������������������������������npr. spet ���������������������£��������, kot vrednost konstante C[1] pa se upošteva npr. vrednost 1: 
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 ¶·«§̧ ¥́±µ¹­̈ µ́ ¥©­©º̈¥»­³̧ ª¼¥½±§º§¬µ¦µ¾±¥¥́µ·§¦§¹­́ «§§·«§̧°̄°̈±²§³­¼»µª¥ª­±§¿±³­«³­º§¦µ§·́­¦³µ̈µÀ¿ µ̈©«­®»µ¼«­»̈¥̧ª °̄̈±²§³­ µ̈ «́¥̧ª­©±¥̈²° §̈ ­̈µ±µ §̈®¿ ª­©¼­®–2, kar zahteva 
ponoven izris, tokrat z ustrezno korigirano vrednostjo koeficienta C[1]: 

 
 
in šele sedaj je smiselno izrisati in primerjati vse (uporabne) interpolacijske funkcije ter dejansko «­Á§ª­¼»§̄­«­̈²§µ¦̈ ­­̈µ®ºe: 

 
 ±§ ¥́̈¥¼̈¥ ¥́ª«»§»­³̧ ª¼¥¿±§³­»­³µ̈ ±̧¥ ¥́ª«³­̈¥¹­ª°»§· °̈©­«§®̈§©§«­·°¦ªµª§¿»µse lahko z 
kvalitetno izbiro i

ª̈­«́¥¦µ²§³̧±§¾ °̄̈±²§³ »¥̧­¹­±¼µ¦§ª­ª­̈ «́§º¦§¹­±»­³µ̈ ±̧­ §̈¾µ³̈ ­ ¥º¦§±­
(ampli tuda ni pomembna, zgolj oblika). 


