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5.1. QUE ES EL S. O. DE UN COMPUTADOR.

Un SO es una parte importante de casi cualquier sistema informático. Para entender mejor esto veremos que un sistema informático puede separar en cuatro partes:

· El hardware

· El SO

· Los programas de aplicación

· Los usuarios

[image: image1.png]Usurario 1 | [Usurario 2 | [Usuario 3 Usuario n
t

Compilador editor de judeo Bae de

textos. datos

PROGRAMAS DE APLICACION

SISTEMA OPERATIVO

HARDWARE DE LA COMPUTADORA





Estas partes hacen de capas, cada una de las cuales acerca más al usuario a utilizar los recursos del hardware. El hardware (CPU, memoria y dispositivos) proporciona los recursos de computación básicos sobre los que se agregaran estas capas sucesivas. Los programas de aplicación como los compiladores, juegos, aplicaciones de negocios, etc. definen la forma en que estos recursos se emplearán para solucionar los problemas del usuario.

Puede haber varias clases de usuarios usando el sistema, como ser personas, programas y otras computadoras, tratando de resolver diversos problemas. El SO controla y coordina el uso del hardware entre los diversos programas de aplicación y los distintos usuarios, administrando todos los recursos como disco, memoria, impresoras, monitor, etc. El SO determina los tiempos en que un determinado programa utilizará un recurso dado.

Al comienzo de la era informática, los sistemas no utilizaban SO's. Estas computadoras de hace 40 años ejecutaban un programa a la vez que era cargado por un programador. Este cargaba el programa y lo ejecutaba. Si existía algún error que hiciera que el programa se detuviera antes de lo esperado, se tenía que comenzar de nuevo con todo el proceso. Recordemos que en esa época no había muchas computadoras en funcionamiento, así que el programador tenía que esperar de varios días hasta tener nuevamente su turno enfrente de la computadora.

 Los SO's existen porque son una solución razonable al problema de crear un sistema informático útil. El objetivo fundamental de los sistemas informáticos es ejecutar los programas de los usuarios y facilitar la resolución de sus problemas. Todo esto se hacía a través de tarjetas perforadas que una persona encargada cargaba en la computadora y luego de algunas horas devolvía la salida impresa al programador.

Al avanzar la tecnología informática, muchos de estos programas se cargaban en una sola cinta, otro programa residente en la memoria de la computadora, cargaba y manipulaba los programas de esa cinta. Este es el ancestro de los SO's de hoy en día. En la década del 60 la tecnología de SO's avanzo mucho y se podían tener múltiples programas al mismo tiempo en la memoria. Así surgió el concepto de multiprogramación. Si un programa necesitaba esperas a que ocurriera algún evento externo, como que una cinta se rebobinara, otro podría tener acceso a la CPU para así poder utilizar el 100% del poder de procesamiento con que contaba la computadora. Esto ahorraba mucho dinero ya que en aquel entonces todo en lo referente a cómputo (memoria, espacio en disco, etc.) costaba cientos de miles de dólares. A finales de los 60's, en 1969, nació UNIX, SO que es la base de muchos de los SO's de hoy en día.

Definir que forma parte de un SO y que no sería difícil, dada la gran variedad existente, pero una definición para los SO que nos compete en estos momentos seria que el SO es el programa que ejecuta todo el tiempo en la computadora (conocido usualmente como kernel o núcleo), siendo los programas de aplicación todo lo demás. En general un SO intenta incrementar la productividad de un recurso de proceso tal como el hardware de la computadora, o de los usuarios de los sistemas informáticos. Ahora bien, en lo referente a la utilización eficiente de un sistema informático no siempre se puede lograr que un SO lo logre. Casi siempre resulta contradictorio la comodidad y la eficiencia.

5.1.2. PRINCIPALES FUNCIONES Y USOS.

Los SO se dividen en dos tipos: de control y de proceso.

Los programas de control.

Se encargan de controlar tres aspectos, principalmente con relación al comportamiento del sistema, y cada uno de ellos define una función: administración de datos, administración de trabajo (Job) y administración de tareas (tasks).

Administración de trabajos.

Esta función consiste en leer, interpretar, programar, iniciar, registrar resultados y terminar los trabajos que recibe el sistema.

Lo anterior se logra con por medio de un programa llamado administrador trabajos que, a su vez, esta formado por diversos programas especializados: lector/interpretador, iniciador/terminador, escritor de resultados y programador maestro.

Administrador de tareas.

Esta función consiste en la asignación de los recursos para las diversas tareas que debe realizar el sistema. Para el sistema una tarea no significa un trabajo completo sino que refiere a operaciones específicas.

Esta función se encarga de coordinar las actividades del sistema para que varios trabajos puedan procesarse en forma concurrente.

Lo anterior se logra compartiendo los recursos disponibles entre las diversas tareas a realizar. El programa coordina, por tanto la realización simultanea de varias tareas.

Esta parte del SO consta de las siguientes rutinas que le permiten coordinar todo el sistema operativo:

· Control de interrupciones (interruption handler), que revisa las interrupciones; por ejemplo, el fin de una operación de entrada o salida, de modo que sea posible asignar otra tarea a la unidad que quedo libre.

· Supervisor de contenido (contents supervisor), que mantiene un directorio del contenido de la memoria central.

· Supervisor de la memoria central, que asigna espacio de la memoria central a diversos trabajos según el contenido del directorio del supervisor de contenido.

· Supervisor de tiempo, que controla tiempos de ejecución, tiempo de inicio y de terminación, fecha, etc.

· Supervisor de tareas (task supervisor), que mantiene información acerca de las diversas tareas del sistema.

· Carga inicial de programa, que carga los programas y permite establecer puntos de prueba y rearranque dentro de los programas.

· Despachador de tareas (task dispatcher), que maneja las diversas tareas de acuerdo con el contenido del bloque de control de tareas.

· Bloque de control de tareas (task control block), grupo o paquete de datos que se anexa a cada tarea y que viaja dentro del sistema junto con esta.
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Administrador de datos.

El objeto de esta es función es organizar los datos en forma conveniente, mantener un sistema de referencia de la biblioteca y almacenar y recuperar los datos y programas.

La organización de los datos es opción del programador y el sistema suministra métodos para aceptar el tipo de organización seleccionado.

El sistema de referencia consiste básicamente en un catalogo de índices y un programa que permite buscar en el catalogo o modificarlo. Este catalogo funciona de forma análoga al de una biblioteca común y suministra información acerca de los archivos que se están buscando. Al guardar nuevos archivos, el sistema genera una nueva ficha, en la cual se anota el lugar donde se almaceno el archivo. Las partes que constituyen esta función son:
· Supervisor de entrada salida, que maneja los canales de E/S, las operaciones que requieren y las colas de datos.

· Administrador de directorio, que controla el catalogo y localiza la información guardada en las memorias auxiliares.

· Administrador de espacio de acceso directo, que asigna espacio de almacenamiento en los dispositivos de acceso directo.

· Métodos de acceso, que manejan las diversas posibilidades de organización de datos.

· Rutinas de apertura y cierre de archivos.

Los programas de proceso.

Están enfocados hacia el aspecto de facilidad mencionado anteriormente se puede dividir en tres tipos: lenguajes, de servicio y de aplicaciones.

Lenguajes.

Comprenden a los diversos traductores de lenguajes: traductores, ensambladores, etc.

Programas de servicio.

Se pueden mencionar:

· De copia. Copian archivos de un soporte físico a otro.

· Editor. Produce módulos, esto es, unidades que serán manejadas por el sistema operativo. Este puede encadenar varios módulos de manera que se forme u  programa completo y pueda ser ejecutado. Es función del editor asignar direcciones de memoria reales a las instrucciones cada vez que se requiere ejecutar un programa. Gracias al editor es posible dividir un problema para que sea desarrollado por diversos programadores, inclusive en lenguajes diversos.

· Clasificación/intercalación. Es muy común el problema de clasificar o intercalar archivos en un orden preestablecido. Realiza estas funciones con base en parámetros suministrados por el programador.

· Misceláneos: programas para usos particulares; por ejemplo, limpiar memorias, probar dispositivos, diagnósticos de programas, etc.

Programas de aplicaciones.

Son elaborados por el usuario para resolver problemas con programas de aplicación.

5.1.3. Traductores de lenguajes de programación.

Los traductores son programas que traducen programa fuentes escritos en lenguajes de alto nivel a código de máquina. Se dividen en:

·  Intérpretes: Toma un programa fuente lo traduce y luego lo ejecuta (Smalltalk).

·  Compiladores: Traduce un programa fuente   a código de máquina.

5.2 CONTROL Y MANEJO DE INTERRUPCIONES:

Es el mecanismo por el cual cuando se ha producido un problema o algo raro en el sistema, provoca el paso del control de la CPU a  una interrupción que se almacena en una posición de memoria.
5.2.1 DENTRO DE UN COMPUTADOR

Cuando se produce una interrupción de hardware, los pasos que sigue la computadora son los siguientes:

· Deshabilitar las interrupciones para que sólo se produzca una cada vez (Opcional).

· Salvar el contador del programa y la palabra de estado (C.P. y P.S.W. respectivamente).

· Pasar a modo supervisor.

· Calcular el vector de interrupción.

· Pasar el control a la R.T.I. (Rutina de tratamiento de información; se carga la 1ª rutina en el vector de interrupción).

· Una vez ejecutada la R.T.I. restaura el C.P. (contador de programa).

· Poner en modo usuario.

· Pasar el control al proceso que estaba en curso antes de que se produjera la interrupción.

5.2.2 INTERRUPCIONES DE E/S

Cuando se produce una interrupción hay que controlar que no se produzca otra ya que al provocarse 2 interrupciones a la vez se puede quedar colgado. Para evitar que se ejecuten 2 interrupciones a la vez y que se quede colgado, existen dos posibles soluciones:

· La más tosca consiste en deshabilitar las interrupciones nada más producirse una para que no se produzcan más (es decir, el paso 1).

· Enmascaramiento de interrupciones: es un proceso más común y menos tosco que el anterior. Clasifica las interrupciones por tipos (privilegios). En el momento de producirse una interrupción, se deshabilitan las que sean de igual o menor privilegio.

Las interrupciones se utilizan también para controlar unidades que operan aparentemente y para responder a condiciones concretas del procesador.
5.2.3 INTERRUPCIONES DE PROGRAMA

Los tipos de interrupciones dependen de la arquitectura del procesador como por ejemplo:

· Ejecución de un programa (oveflow,...).

· Temporizador o reloj.

· Funciones de E/S.

· Fallo de hardware.

· Error en el direccionamiento.

· Violación de privilegios.

· Acceso a instrucciones ilegales o privilegiadas.

· Finalización de la tarea de un controlador.

· Chequeo de la propia máquina.

Estas interrupciones pueden ser activadas por nivel ao por flanco descendente dependiendo del estado del BIT 0(it0)  para int0 y del BIT 2 (it1) para int1 en el registro tcon los flags que activan estas interrupciones son los del BIT 1 (ie0) y bit3 (ie1), también del registro tcon.
Cuando se genera la interrupción externa de tipo int0 o int1 el indicador se activa (se pone a <<1>>) y se desactiva se (pone en 0), cuando el cuando el servicio de interrupciones se vectotriza para la ejecución de la rutina, entonces se dice que se a borrado el hardware del microcontrolador. Si la interrupción ha sido generada  por nivel, la señal externa activa el indicador y la puesta a cero del mismo se hace por software, mediante una instrucción que pone al indicador a cero actuando  sobre el propio BIT en el registro correspondiente, naturalmente, una vez que la señal de activación de la interrupción puesta a nivel bajo se desactiva pasando a nivel alto.
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Métodos de acceso  

Existen dos formas de acceder a ficheros externos, mediante el acceso secuencial o mediante el acceso directo. 

Mediante el acceso secuencial, los registros de un fichero son recorridos en el sentido que aparecen en el fichero. No es posible comenzar en un registro particular dentro del fichero sin haber leído los anteriores registros de forma secuencial. 

Mediante el acceso directo, los registros son seleccionados por un número de registro. Usando esta identificación, los registros podrán ser leídos y escritos en cualquier orden. Si usamos el acceso directo tenemos las siguientes reglas: 
1. Todos los registros deben tener la misma longitud. 

2. No es posible borrar un registro. 

3. No se puede acceder a un fichero interno. 

Si los registros están escritos en orden directo y son leídos en orden secuencial, los registros se comenzarán a leer por el registro número uno, renumerado cuando fue escrito. 

Cada fichero tiene una clase de métodos de acceso permitidos, secuencial o directa. Sin embargo, hay ficheros a los que se puede acceder de ambas formas. Puede ocurrir que a un fichero se acceda de modo secuencial desde un programa, luego se desconecte, y posteriormente se acceda de forma directa desde el mismo programa, al mismo fichero.
5.4 MULTIPROGRAMACION

En los procesadores menos recientes, los diversos trabajos a efectuarse, se manejaban uno a uno, según el orden de introducción.

Para establecer las bases de proceso de trabajos diferentes se puede usar, en particular, la técnica de la multiprogramación. Bajo el control continuo del sistema operativo y por medio del empleo de canales especiales para dirigir los datos al interior del procesador, los programas relativos a los diversos trabajos son introducidos simultáneamente en la memoria principal y el procesamiento pasa automáticamente de un programa a otro, haciendo uso de los tiempos de espera.

DESVENTAJAS

En los sistemas de multiprogramación, normalmente la ineficiencia es causada por el uso impropio de los dispositivos de almacenamiento rotacionales, tales como discos y tambores.
En esta unidad, se consideran una variedad de discos y dispositivos similares, incluyendo discos flexibles, discos duros, tambores, discos virtuales (RAM), y discos ópticos. Se discuten las causas de la ineficiencia, se consideran varios esquemas para mejorar la eficiencia y se comparan bajo varios criterios de rendimiento.

Un solo usuario no puede, en general, mantener todo el tiempo ocupado a la UCP o a los dispositivos de E/S. La multiprogramación aumenta la utilización de la UCP organizando los trabajos de manera que ésta siempre tenga algo que ejecutar. El S.O. escoge uno de los trabajos del depósito y comienza a ejecutarlo. En algún momento el trabajo tendrá que esperar, ya que el sistema ha pasado el control a otro programa y así sucesivamente. Mientras haya otro trabajo por ejecutar, la UCP nunca estará inactiva. 

Dentro de los sistemas multiprogramados tenemos tres tipos: 

Tiempo compartido. 

Utiliza la planificación de la UCP y la multiprogramación para proporcionar a cada usuario, que tiene su propio programa en memoria, una pequeña porción de un computador de tiempo compartido. La E/S interactiva es demasiado lenta para un computador por lo que, para que la UCP no permanezca inactiva, el S.O. la cambiará al programa de otro usuario. Esto ocurre tan rápidamente que cada usuario tiene la impresión de que cuenta con su propio computador, cuando en realidad todos lo comparten. 

Tiempo real. 

Suele usarse como dispositivo de control en una aplicación dedicada. Tiene restricciones temporales bien definidas, por lo que el procesamiento debe llevarse a cabo dentro de los límites definidos o el sistema fallará. Puede parecernos extraña la utilidad de este tipo de gestión, así que pondremos un ejemplo: una nave espacial se dispone a acoplarse a la estación espacial MIR, nos interesa conocer las coordenadas de la MIR en todo momento para compararlas con las nuestras y así actuar en consecuencia. De nada nos sirve que se resuelvan los cálculos una vez nos hemos estrellado porque un astronauta estaba jugando con el mismo ordenador al tetris y este consumía toda la potencia de cálculo del ordenador. 

Combinados 

Es una mezcla de los dos anteriores. Aunque se ha intentado combinar la funcionalidad del tiempo compartido y el tiempo real en un solo S.O., los resultados han sido pésimos debido a los obvios conflictos entre los requisitos de ambos tipos. 

MULTIPROGRAMACION (MULTITAREA)

Se distinguen por sus habilidades para poder soportar la ejecución de dos o más trabajos activos (que se están ejecutado) al mismo tiempo. Esto trae como resultado que la Unidad Central de Procesamiento (UCP) siempre tenga alguna tarea que ejecutar, aprovechando al máximo su utilización. 

Su objetivo es tener a varias tareas en la memoria principal, de manera que cada uno está usando el procesador, o un procesador distinto, es decir, involucra máquinas con más de una UCP. 

Sistemas Operativos como UNIX, Windows 95, Windows 98, Windows NT, MAC-OS, OS/2, soportan la multitarea. 

Las características de un Sistema Operativo de multiprogramación o multitarea son las siguientes:

· Mejora productividad del sistema y utilización de recursos. 

· Multiplexa recursos entre varios programas. 

· Generalmente soportan múltiples usuarios (multiusuarios). 

· Proporcionan facilidades para mantener el entorno de usuarios     individuales. 

· Requieren validación de usuario para seguridad y protección. 

· Proporcionan contabilidad del uso de los recursos por parte de los usuarios. 

· Multitarea sin soporte multiusuario se encuentra en algunos computadores personales o en sistemas de tiempo real. 

· Sistemas multiprocesadores son sistemas multitareas por definición  ya que  soportan la ejecución simultánea de múltiples tareas sobre diferentes procesadores. 

· En general, los sistemas de multiprogramación se caracterizan por tener múltiples programas activos compitiendo por los recursos del sistema: procesador, memoria, dispositivos periféricos. 

 


 

 

5.5 TELEPROCESO
El teleprocesamiento se da cuando se tiene la capacidad de trabajar interactivamente con un sistema remoto, el cual nos permite entrar a él y nos trata como un proceso más de los que esté ejecutando. Uno de los ejemplos más populares de procesamiento remoto es el que se proporciona en los sistemas operativos UNIX por medio de TELNET que permite establecer una conexión a un servidor remoto. En general, los sistemas de teleproceso permiten accesar los recursos de cómputo de otros sistemas, empleando para ello la capacidad de comunicación y despliegue de terminales remotas. 

La transmisión de datos es el movimiento de información codificada de un lugar a otro de señales que portan dichos datos por medio de sistemas de comunicación eléctrica. 
Las telecomunicaciones hacen referencia a la transmisión de datos a distancia. El TELEPROCESAMIENTO permite que un sistema de computación utilice algún tipo de telecomunicación para procesar datos. 

SISTEMA TELEINFORMATICO: 

Este constituido por: 

·  Equipos informáticos (computadoras y terminales), para recibir, procesar, visualizar y enviar datos. 

·  RED DE TELECOMUNICACIONES: Soporte para la comunicación, con medios de transmisión y circuitos apropiados. 
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